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 Arduino Unoのシールドとして、

２つの障害物回避センサーを配置 

し、センサーの直前を通過する物

体の時間差から、速度を算出する。 

 

 電源：ＵＳＢ（５Ｖ） 

 測定間隔：12～15ミリ秒 

 

 

【Arduino Unoプログラム】 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

（補足） 

・表示モードの変更 

ディジタル７番ピンとＧＮＤをつないでいるジャンプワイヤをとりはずすと、速

さ（m/s）が表示される。（センサー間隔を 2.2cmとして計算） ※リセット 

・障害物回避センサーモジュールの可変抵抗で、測定できる物体までの距離を調整す

る必要がる。 

 


